Mmcmurdo

SEAS OF SOLUTIONS BRAND

SmartFind M6 AIS-KLASSE A
BENUTZERHANDBUCH



Revisionsverlauf

Handbuch Ausgabe 1.0

Datum Bearbeltun Beschreibung

2024-06-04

First Issue




1.1
1.2

13
1.4

1.5

1.6

1.7

1.8

INHALTSVERZEICHNIS

2] = I 21 - TSP PPP TR 4
Display und Bedienelemente.......cccvveerieeiieeniienieeniee e 4
F Y Y2114 0 Vo Yo LSS 5
1.2.1  RAdAranSiCht.....ccceiiiiiieeiiiieeeciee et 6
1.2.2  Beschreibung des Zielsymbols .......cccccovieiniiinieiiiienieeieeeeee, 7
1.2.3  StatUSIEISTE .ueeeieiiiie et 8
1.2.4  Sende- und Empfangsleiste........ccceevuiinieiniiiiieiniieieeeeeeeen 9
LI 3= L | SO PP PP P PP PPPPPPPOPPPPPPPPPPPPPPRS 10
Struktur des HauptmENUS .......coocveeeiiiiie et e e e 11
1.4.1  Kurzbeschreibung des MenUpunkts.........ccccueeveenieiineeniieeeneenne 12
Y T =TI [T oY= L=T o SRS 14
1.5.1  SRM-POSTEINGANEG .eeercuieiiiiriieieiiiee et 14
1.5.2  SRM-POStauSgang.......cccccuviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiireceee e 15
1.5.3  Posteingang fiir Weitbereichsanfragen .........ccccccevvviincveeevcnnenn. 17
1.5.4  SRIM SENUEN ...uurriiiiee ettt et e e e e et re e e e e e e e e nanens 18
AlS-EINStEIUNGEN ...ttt s 22
1.6.1  Eigenes SChiff ....c..ooiociiiiieeeee e 22
1.6.2  ReISEATEN....ciiieiiiie et 26
1.6.3  CPA/TCPA ..ottt ettt st re e sae e e 29
1.6.4  BetriebSmMOdUS .......coccuiiiiiiiiiieiieeeee e 30
1.6.5 Benachrichtigungseinstellungen .......ccccccoeoiviiieieeiieiiiiiieeeee e 30
1.6.6  Einstellungen Weitbereich ........ccccvvieeiiiiiciii e, 31
1.6.7 WeitbereichsUbertragung .......ccccccviieeiiiiiiiiiiieeee e 31
1.6.8  VSWR-EINSTEIUNGEN .....eeetiiiieiieeceee e 32
1.6.9  TrANSCEIVEN ..ttt ettt et e e e e s e e e e e e 33
1.6.10 Erweiterte Verbandsdimension .........cccocceeeeniiiiiniiiieiniieee e 34
NaVvigationsShetrieh ... e 35
1.7.1  Eigenes SChiff ...coceiiiiiiiieeee e 35
O A 1 |1 SR 37
O e T V=T To Y 0 1 1 1) SR 39
1.7.4  GINSS-STAtUS....eeeiiiiiiieiiii ettt ettt 41
1.7.5  SeNSOrStatUS ....eeiiiiiiiiiieeee et 43
1.7.6  Liste der gefdhrlichen Ziele .......ccceeveeiicieee e, 44
1.7.7  AlrMISTE cveiiiieeie et 44
1.7.8  Alarmveriauf.....coccooieiiiiiee e 47
SystemKoNnfigUIration .........cccouiiiiiiiee e e 48
1.8.1  Benutzerdefiniert ....cccoveeiiieiiiiiee 48
1.8.2  GINSS QNP@SSON..ciitiiiiiiiiiiiiiirieeereeeeeeerererereeererererererreerererrrererereraren 49
1.8.3  1/O-Port-Einstellungen .......cccccvvevieeciie e 50



1.9

2.1

2.2

1.8.4  Passworteinstellung

1.8.5  Firmware-UpErade .....ccccevierieiiiienieieseeeite et
1.8.6  Ethernet-Einstellung........ccceeiviiiiiiniiiiiiieeecee e 52
1.8.7  Werkseinstellungen zurlickgesetzt ........cccccevvvieeiviciiieincieee e, 54
[DIE- T=4 2 To 1Y PP PP PP PP PPPPPPPPPPPPPPPIR
1.9.1  TaStAtUITEST . ceeeeeeieeee ettt et e e e
1.9.2  PanEESt cooeieeeeiiie et
1.9.3  Ein-/Ausschaltprotokoll..........cccevieiieiieiccieceeeee e,
1.9.4  Firmware VErSiON c..c.oooueiiiieeeieeiiettee e et ee e e eireee e e e e e e
1.9.5 Systemdiagnose

1.9.6  Debug-Meldungen ..........c.c.cc....

1.9.7 Kommunikationstest...................

1.9.8 Ethernet-Fehlerprotokollierung

INLAND AIS OPERATION ...cttiiiieiie ettt ettt e e e eeetase e e s e e e eeaaae e e e e e eeeaees
Inlandnachrichten ................

2.1.1  POB-Postausgang

2.1.2  POB-Nachricht erstellen........ccccccooeeeiieeeieeiieccieeeee e
BiNNEN@INSTEIIUNGEN ....eeeeiiiecee e
2.2.1  Einstellung der Schiffsdaten.......cccccocierieiniieniiiiiececeeeeeee
2.2.2  Anzahl VON PErSONEN......ccccuvvieeeee ettt
2.2.3  Einstellung der blauen Tafel.......ccoceeriiiriiiiiiee e
2.2.4  Einstellung der BerichtSrate .......ccocceevveeeieeniiienieciiieeee e



1 BETRIEB

v

1.1 Display und Bedienelemente

((‘1 \
\

\S Z
° LCD ildschirm ° Tastenfeld 9 Lichtsensor ° Piepser

e UsB ° SD-Karte ° Pilotstecker

Beschreibung der Tastatur:

Arti  Symbol
kel

Name Funktion(en) beim Driicken

e Radaransicht: Wahlen Sie die Kartenausrichtung
FUNKTIO und den Typ des anzuzeigenden Ziels aus

N e Zielliste: Wahlen Sie die Sortiermethode und den
anzuzeigenden Zieltyp aus

1 Fn

) m ESC e MENU: Zuruck zur vorherigen Ebe'ne
e Langes Driicken: Gehe zur Alarmliste
3 - Reisen e Kurz driicken: Gehe zur Reise
hd /MRS e Langes Driicken: Gehe zum SRM senden
a MENU o Gehe zum MENU

e Schnelles Umschalten der Bildschirmhelligkeit (5
Stufen)

Langes Driicken: Bildschirmhelligkeit auf 1 Stufe
dndern (Bildschirmschutz)

e Kurzes Driicken: Anzeigemodi rotieren

e Langes Driicken: Gehe zu Benutzerdefiniert

Bildschir
mhelligkei
t

(5]
[ ]

DISP




7 Eingeben | ® Bestdtigen Sie das aktuell ausgewahlte Element
e Bewegen Sie den Auswahlcursor
. e Radaransicht: Auf-Ab: MaRstab dndern
8 Pfeiltaste . . -
< e Rechts-Links: Ziel auswahlen
e Schiffsdetails: Rechts-Links: Seite wechseln
1.2  Anzeigemodi

Fiir einen schnellen Zugriff konnen Benutzer die Anzeigemodi drehen, indem sie
einfach E Taste driicken.

Anzeigemodus ‘

Radaransicht

AlS-Zielliste

Name / MMSI
<A BARLIAN T1201
<A TBSOL 1010

Bildschirmfoto

0kn

0O NM

Zweck

Zeigt alle Ziele an
Radaransicht

(Siehe Abschnitt 4.2.1
Radaransicht)

Zeigt alle
empfangenen
Schiffsdaten an
(Siehe Abschnitt 4.7.2
AlIS-Ziele)

Liste der
gefahrlichen
Ziele

GNSS-
Satelliteninform
ationen

Zeigt alle derzeit
gefahrlichen AlS-Ziele
an

(Siehe Abschnitt 4.7.6
Liste gefahrlicher
Ziele)

Zeigt den aktuellen
Nutzungsstatus des
GNSS-Satelliten an
(Siehe Abschnitt 4.7.4
GNSS-Status)




1.2.1 Radaransicht

25°03.5555'N = 2021/11/04

121°38.0733'E 15:01:00
Target

Information

Own ship
Information

Die Radaransicht zeigt den Status des eigenen Schiffs und des Zielschiffs sowie deren
Korrelationen an. Es handelt sich um eine proportionale Diagrammskala, die das
aktuell angezeigte Verhaltnis anzeigt. Der Abstand zwischen dem inneren und dem
duBeren Kreis (1 Raster) ist die Zahl, die auf der Skala unten links angezeigt wird. Sie
kénnen den Mafstab anpassen, um Schiffe in unterschiedlichen Entfernungen
anzuzeigen.

Radaransicht unterstiitzt drei Schiffsausrichtungsmodi: nach Norden, Kopfhoch und
nach Kurs ausgerichtet.

NACH . . . L

NORDEN Die Ausrichtung ist fest und zeigt immer den wahren Norden.
Die Ausrichtung wird durch die Bugrichtung des eigenen

NOIPIArIOE Schiffes bestimmt.

NACH KURS Die Ausrlchtung wird durch den Fahrkurs des eigenen Schiffes
bestimmt.




1.2.2

Beschreibung des Zielsymbols

Die angezeigten Symbole fir jedes AlS-Ziel auf der Radaransicht werden wie folgt

beschrieben:

Eigenes GPS-Empfang: Kein GPS /Farbe weil}

Schiff Ohne GPS-Empfang, oEigenes Schiffmuss manuell lokalisiert

werden.

AlS-Ziel Farbe:Griin

m Mit einem AIS-System ausgestattete Schiffe im umliegenden
Meer werden in der Radaransicht als AlS-Ziel angezeigt.

Ausgewihlt | Farbe:Griin / Blinkender farbiger Rahmen

es Ziel Verwenden Sie die Pfeiltasten, um ein beliebiges Ziel in der

Radaransicht auszuwahlen. Driicken Sie nach der Auswah! s
und die detaillierten Informationen zu jedem Ziel kbnnen
angezeigt werden.

Gefahrliches
Ziel

Farbe Rot/ Eingekreister Rahmen

Wenn die Entfernung zu einem Schiff kleiner als CPA/TCPA ist,
wird das Ziel angezeigteingekreist ROT. Verwenden Sie die
Pfeiltasten, um das gefdhrliche Ziel auszuwahlen und seine
detaillierten Informationen anzuzeigen.

AtoN (Real) | Farbe:Griin / Pluszeichen

ﬁ Das Symbol wird angezeigt, wenn sich eine echte AlIS-AtoN-
Station (Aids to Navigation) im Empfangsbereich befindet.

AtoN Farbe: Griin / Pluszeichen und Unterschnitt

(virtuell) Das Symbol wird angezeigt, wenn AlS AtoN (Aids to Navigation)

H virtuell ist Bahnhof ist im Empfangsbereich.

SAR Farbe griin

n Das Symbol wird angezeigt, wenn einund SAR-Luft Das Flugzeug
befindet sich im Empfangsbereich.

SART Farbe: Griin / Kreuz

Das Symbol wird angezeigt, wenn eine SART-Nachricht gesendet
wird.

Basisstation

Farbe griin
Das Symbol wird angezeigt, wenn sich eine AlS-Basisstation im
Empfangsbereich befindet.




1.2.3 Statusleiste

Die Statusleiste zeigt standig die Position des eigenen Schiffs, den GNSS-Status, SRM,
ALR (Alarmstatus) sowie Datum (JJJJ/MM/TT) und Uhrzeit an. Es zeigt IL (Inland)
und/oder B (blaue Tafel) an, wenn das System im Inland-Modus lauft.

Status Bar

25°03.5555'N E 2021/11/04
121°38.0733'E 15:01:00

Posteingang SRM: Ungelesener eingehender SRM

LR-Posteingang::UnACK-Weitbereichsabfragen

Alarmstatus: aktiv — nicht bestatigt

Alarmstatus: aktiv — zum Schweigen gebracht

Alarmstatus: behoben — nicht bestatigt

Alarmstatus: aktiv — bestatigt

Achtung: aktiv-Warnung

Zeigt an, dass das System im Inland-Modus lauft
1W-Tx-Modus

Zeigt an, dass die Blaue Tafel angeschlossen ist

Zeigt an, dass sich das System im Silent-Modus befindet




1.2.4  Sende- und Empfangsleiste

Der Sende- und Empfangsleiste, unten auf der Radaransicht, zeigt standig den
Echtzeitstatus der AlS-Ubertragung und des AIS-Empfangs sowie den
Schiffsorientierungsmodus an.

25°03.5555'N BE “ 2022/03/02

121°38.0733'E

18:09:59

0 kn

0O NM

Artikelnu Funktion

mmer

Keine Ubertragungen und Empfinge:

Kein Blitz

1 Indikatoren Empfang der AlS-Nachricht:
_ Blinken griine Farbe

Ubertragung der AlS-Nachricht:

Blinken orange Farbe

Nach Norden

Schiffsorientierung | Tass | Nach Kurs

2
smodus e
Hoch | Kopf hoch
3 Kompass @ Zeigt die Nordrichtung an
4 skala 0,05 NM ~ 24 NM




1.3 Tastatur

Die Tastatur wird eingeblendet beim Betreten der Seiten AlS-Einstellungen, SRM
senden, usw.

Die folgenden zwei Tastaturen werden zur Texteingabe verwendet und die rechte
dient nur der Eingabe von Zahlen.

Sobald die Tastatur auf dem Bildschirm angezeigt wird, kann der Benutzer die
physischen Pfeiltasten auf der Vorderseite des Gerats verwenden, um Zeichen zum
Bearbeiten von Text auszuwahlen.

Caret

Mesgage Content Character left : MMSI

Character left : 9

. « * - Verwenden Sie diese Taste, um den Caret-Index zu verschieben

° _'l- Bestatigen Sie den eingegebenen Wert. (Hotkey: drijcken far 2
Sekunden)

. ] Loschen Sie ein Zeichen

° Esc — Verlassen Sie die Tastatur. (Hotkey: drUckenE)

° ...—Andern Sie das Tastaturzeichen. Nach der Eingabe eines Zeichens dndert
sich das Tastaturzeichen wieder.

Lk — Tastaturzeichen sperren

Machrichteninhalt Charakter iibrig : 85



1.4  Struktur des Hauptmeniis

Dricken Sie E um in das Hauptmeni zu gelangen. Es gibt 5 Mentoptionen und
zusatzlich 2 Mentioptionen fir den Inland-Modus. Jedes Meni enthalt zugehdrige
Untermenis, wie unten dargestellt.

[ Mitteilungen ]——{ SRM-Posteingang ) Inlandnachrichten POB-Postausgang
—{(_SRM-Postausgang ) POB-Nachricht erstellen

LR-Posteingang
SRM senden

Eigenes Schiff
Reisedaten Anzahl von Personen

— )
— )
H( CPA / TCPA ) Einstellung der blauen Tafel
= %

Binneneinstellungen Einstellung der Schiffsdaten

I AlS-Einstellungen '—

Betriebsmodus
—(Benachrichtigungsemstellungen

—{ Einstellungen fiir Weitbereich
Weitbereichsiibertragung

Einstellung der Berichtsrate

(" VSWR-Einstellungen )
—( Transceiver )]
L Erweiterte Verbandsdimension )
[ Navigationsbetrieb ]——{ Eigenes Schiff )
=t Zielliste )
( Regionsliste )
H{ GNSS-Status )
—C Sensorstatus )
+—{(_Liste der gefahrlichen Ziele )
Fo{ Alarmliste )
L Alarmverlauf )
[Svstemknnfiguration ]——( Benutzerdefiniert )
—( GNSS anpassen )
—{ 1/O-Port-Einstellungen )
—( Passworteinstellung )]
(. Firmware-Upgrade )
—( Ethernet-Einstellung )
—{( Werkseinstellungen zuriickgesetzt )
[ Diagnose ]——( Tastaturtest )
{ Paneltest )
—(___Ein-/Ausschaltprotokoll )
—{ Firmware-Version )
—{ Systemdiagnose )
—{ Debug-Meldungen )
—{ Kommunikationstest

—{ Ethernet-Fehlerprotokollierung

11



1.4.1

Kurzbeschreibung des Meniipunkts

Mitteilungen

SRM-Posteingang

Postfach der empfangenen sicherheitsrelevanten
Meldungen (SRM).

SRM-Postausgang

Die gesendeten sicherheitsrelevanten Nachrichten
(SRM).

LR-Posteingang

Postfach der empfangenen Weitbereichsabfragen

SRM senden

SRM verfassen und senden

AlS-Einstellungen

Eigenes Schiff Ihre Schiffseinstellung
Reisedaten Navigationseinstellung
CPA / TCPA CPA/TCPA-Einstellung

Betriebsmodus

Konfigurieren Sie den AlS-Modus auf SOLAS oder
INLAND und den SART-Testmodus

Benachrichtigungseinstellu
ngen

Alarm aktivieren oder deaktivieren

Einstellungen fiir
Weitbereich

Einstellungen fir Weitbereichsanfragen

Weitbereichsiibertragung

Einstellung des Weitbereichsibertragungskanals

VSWR-Einstellungen

VSWR (voltage standing wave ratio) Einstellung

Transceiver

Konfigurieren Sie den Silent-Modus und den RF-Tx-
Stromversorgungszustand sowie die Funktion des
externen Schalters

Erweiterte
Verbandsdimension

Festlegen erweiterter Dimensionswerte, die von
Schleppschiffen verwendet werden. (Wenn der
Navigationsstatus auf 12 eingestellt ist)

Navigationsbetrieb

Eigenes Schiff Ihre Schiffsinformationen
L Navigationsstatus und Bootsinformationen anderer
Zielliste . .
mit AlS ausgestatteten Schiffe
Regionsliste Regionaler Informationsstand
GNSS-Status GNSS-Status anzeigen
Sensorstatus Sensorstatus anzeigen

Liste der gefahrlichen Ziele

Liste der gefdhrlichen AlS-Ziele

12




Alarmliste

Alle aktivierten Alarme anzeigen.

Alarmverlauf

Benutzerdefiniert

Protokoll der aktivierten Warnung

Systemkonfiguration
Benutzerdefinierte Einstellungen

GNSS anpassen

GNSS-Einstellungen

1/O-Port-Einstellungen

I/O-Port-Einstellungen

Passworteinstellung

Passwortdanderung

Firmware-Upgrade

Firmware-Upgrade

Ethernet-Einstellung

Ethernet-Einstellung

Werkseinstellungen

Alle Einstellungen auf die Standardeinstellungen

zuriickgesetzt zuriicksetzen
Tastaturtest Tastentest
Paneltest LCD-Panel-Test

Ein-/Ausschaltprotokoll

Protokoll zum Ein- und Ausschalten des Gerats

Firmware-Version

Firmware-Version

Systemdiagnose

Systemdiagnose

Debug-Meldungen

Debug-Meldungen

Kommunikationstest

Kommunikationsverbindung testen

Ethernet-
Fehlerprotokollierung

POB-Postausgang

Ethernet-Fehlerprotokollierung anzeigen

Inlandnachrichten

gesendete Nachrichten ,,Person an Bord” (RFM55
oder IFM16)

POB-Nachricht erstellen

Einstellung der Schiffsdaten

Nachricht ,,Person an Bord“ erstellen (RFM55 oder
IFM16)

Binneneinstellungen

Schiffsdaten konfigurieren

Anzahl von Personen

Personenzahl einstellen

Einstellung der blauen Tafel

Legen Sie die Einstellungen fir die blaue Tafel fest

Einstellung der Berichtsrate

Legen Sie die Einstellungen fiir die Berichtsrate fest

13




1.5 Mitteilungen
Wenn eine SRM (Sicherheitsrelevante Meldung) von anderen mit AIS ausgestatteten

Schiffen empfangen wird,

Die Statusleiste wird angezeigt E, das neue Nachrichtensymbol.

Ment Mitteilungen

B Mitteilungen SRM-Posteingang

SRM-Postausgang
LR-Posteingang

SRM senden

1.5.1 SRM-Posteingang

Sie kdnnen empfangene SRM im Posteingang lesen. Verwendeno <> um
die Nachrichtenliste zu durchsuchen und lhre Auswahl hervorzuheben. Lesen Sie den
Nachrichteninhalt, indem Sie bl driicken.

25°03.5555'N 2023/05/04

121°38.0733'E E 105711

SRM-Posteingang
MMSI Datum / Zeit Machrichten 11
=) 7 50000000 05/04 09:30 TEST MESSAGE

14



25°03.5555'M
121°38.0733'E

Mitteilungen

Adressiert SRM
05/04 09:30
T 50000000

TEST MESSAGE

Beim Dr(]ckenn, das System zeigt 3 Optionen an. Sie kénnen Antwort, die
markierte Nachricht I6schen oder alles I6schen, was alle Nachrichten im SRM-

Posteingang gel6scht werden. Dricken Sie um |hre Wahl zu bestéatigen.

.5555'M 2023/05/04
10:58:31

osteingang

MMSI Datum / Zeit Nachric| | sntworten
750000000 05/04 09:30 TEST ME Laschen

Alles lgschen

1.5.2 SRM-Postausgang

Unter Postausgang kénnen Sie alle gesendeten SRM lesen. Verwendeno <>
um die Nachrichtenliste zu durchsuchen und Ihre Auswahl hervorzuheben. Lesen Sie
den Nachrichteninhalt, indem Sie drUcken. In der Tx-Spalte sehen Sie drei
verschiedene Symbole. [:] bedeutet, dass das Gerat die Nachricht immer noch

sendet. Nach dem Senden der Nachricht wird die Spalte , Tx“ angezeigt Das
bedeutet, dass die Nachricht erfolgreich gesendet wurde. Wenn ein Fehler auftritt,

15



wird dies angezeigt@.
25°03.5555'M

tausgang
Machrichten Datum [/ Zeit

TEST MESSAGE 05/4 09:59
TEST MESSAGE 05/4 09:58

TEST MESSAGE

2023/05/04
11:29:06

Mitteilungen

22222222
05/4 09:59

default

TEST MESSAGE

Beim DrUckenﬂ, das System zeigt 3 Optionen an. Sie kénnen wahlen Antwort, die
markierte Nachricht antworten oder I6schen die markierte Nachricht I6schen oder
alles I6schen, was alle Nachrichten im SRM-Posteingang geldscht werden. Driicken

Sie um lhre Wahl zu bestatigen.

16



1.5.3  Posteingang fiir Weitbereichsanfragen

Wenn der Transponder {iber den Fernkommunikationsanschluss mit einem
Weitbereichskommunikationssystem verbunden ist, kdnnen Weitbereichsanfragen
empfangen werden. Hierbei handelt es sich um Informationsanfragen von einer
entfernten Basisstation auBerhalb der normalen AlS-Betriebsreichweite. Der
Posteingang ,,LONG RANGE” enthalt alle empfangenen Long Range Interrogation-
Nachrichten.
25°03.5555'N
121°38.0733'E
LR-Posteingang
MMSI Name Datum f Zeit  ACK
750000000 LR-Mame-0 05/04 09:59
750000001 LR-Mame- 1 05/04 09:58

25°03.5555'MN
121°38.0733'E

Mitteilungen

750000000
LR-MAME-D
05/04 09:59

123.04995

Verwendeno o um die Nachrichtenliste zu durchsuchen und Ihre Auswahl
hervorzuheben. Lesen Sie den Nachrichteninhalt, indem Sie drUcken.
Beim DrUckenn, fragt das System, ob die markierte Meldung bestatigt werden soll.

Driicken Sie um lhre Wahl zu bestétigen.
17



1.5.4 SRM senden

In diesem Untermeni kdnnen Benutzer eine sicherheitsrelevante Nachricht (SRM)
verfassen. Die maximale Lange der Nachricht betragt 85 Zeichen. Nachrichtentyp
gibt die Option zum Senden einer Ubertragungsnachricht oder einer adressierten
Nachricht. Wenn der Benutzer die adressierte Nachricht senden mdchte, wird dies
vom System angezeigt MMSI unter dem Nachrichtentyp.

Ubertragungs-SRM

Keine Priferenz

Hier Text eingeben

Senden

Keine Priferenz

Hier Text eingeben

Senden

18



Adressiert SRM
000000000

Keine Praferenz

Hier eingeben

Senden

MMSI
Adressiert SRM Charakter iibrig : 9

000000000

Keine Praferenz

Hier Text eingeben

Senden

19



Wahlen Sie nach Eingabe der MMSI-Nummer den Kanal aus. Sie haben die
Moglichkeit, Nachrichten Giber Kanal A, B oder sowohl A als auch B zu senden. Bei der
Standardoption , Keine Praferenz” wahlt das System den Kanal automatisch aus.
Verfassen Sie dann die Nachricht.

Adressiert SRM : -
Keine Praferenz

000000000 Mur Kanal A

Keine Praferenz | Mur Kanal B
Sowohl Kanal A als a

Hier Text eingeben

Senden

Charakter iibrig : 85

20



Um die Nachricht zu senden, klicken Sie unten in der Ansicht auf die Schaltflache
»,Senden”. Das System fragt dann, ob die Nachricht gesendet werden soll. Wahlen JA
zum Senden und Zurtickkehren zum Unterment ,,Nachrichten”, NEIN abzubrechen
und bei dieser Ansicht zu bleiben.
2023/05/04
15:48:58
SRM senden

Senden ?

NEIN

Senden

Um diese Seite zu verlassen, dricken Sieﬂ und das System fragt, ob diese Ansicht
verlassen werden soll. Wahlen Sie JA, um die Ansicht zu verlassen, und NEIN, um in

dieser Ansicht zu bleiben. Fiir eine einfache Verwendung driicken Siem zweimal
und das System kehrt zum Untermeni ,Nachrichten” zuriick.

2023/05/04
15:49:25

SRM senden

Verlassen ?

NEIN

Senden

21



1.6

AIS-Einstellungen

Diese Mendiliste bietet Zugriff auf Einstellungen, die wahrend der Installation des
Transponders erforderlich sind. Es gibt insgesamt 9 Untermends.

1.6.1

Ment AlS-Einstellungen

Eigenes Schiff

& AlS-Einstellungen Reise

CPA / TCPA
Betriebsmodus

Alarmeinstellungen

Eigenes Schiff

Dieser Abschnitt ist passwortgeschiitzt und kann nur mit dem Passwort gespeichert
werden (Standardpasswort: 000000).
Die folgenden Informationen liber das Schiff sollten vor dem Betrieb durch die

Installation korrekt eingerichtet werden.

MMSI -

Schiffsname — auf 20 Zeichen begrenzt

IMO -

Rufzeichen — Rufzeichen des Schiffsfunks (begrenzt auf 7 Zeichen)
Position der internen GNSS-Antenne — Angabe der Position der mit dem
AlS-Transponder verbundenen GNSS-Antenne (integrierter interner
GNSS-Empfanger)

Position der externen GNSS-Antenne — Angabe der Position der GNSS-
Antenne, die an eine externe Positionsquelle angeschlossen ist, die mit
dem AIS-Transponder verbunden ist

Lange und Breite — gemessene Linge und Breite des Schiffes (nur
Binnenmodus)
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25°03.5505'M
121°38.0733'E

Eigenes Schiff

000000000
0000000000

2023/05/04
16:17:18

25°03.5555'M
121°38.0733'E

Eigenes Schiff(Inland)

2023/05/04
16:400:05

25°03.5555'N
121°38.0733'E

Eigenes Schiff

000000000
0000000000

2023/05/04
16:43:24

MMSI
Charakter iibrig : 9

2 3 &
5 6 Esc
8 9

- = -




25°03.5555'N
121°38.0733'E

Eig¢ schiffsname

2
W
5
X

2023/05/04
16:43:57

Charakter iibrig : 20
& 9 0
o P

ESC _’l

25°03.5555'N
121°38.0733'E

Eigenes Schi

0000
0000

2023/05/04
16:44:28

Eigenes Schiff oeichern

Speichern ?

25°03.5555'N
121°38.0733'E

Eigenes Schi

0000
0000

2023/05/04
16:47:04

Passwort erforderlich neichern

Das Passwort muss 6-stellig sein

000000

NACHSTER




Passwortiberprufung erfolgreich

Bereit zum Speichern der
Einstellung

OK

25
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1.6.2

Reisedaten

In diesem Untermeni kdnnen folgende Navigationsinformationen konfiguriert

werden:

Ziel — Der nachste Zielhafen des Schiffs (begrenzt auf 20 Zeichen).
ETA-Datum — Geschéatztes Ankunftsdatum am Zielort (unter Verwendung
der UTC-Zeit)

ETA-Zeit — Geschatzte Ankunftszeit am Zielort (unter Verwendung der
UTC-Zeit)

Schiffstyp — Verwenden Sie die Richtungstasten, um den Schiffstyp aus
der Liste auszuwahlen

Schiffsfracht — Verwenden Sie die Richtungstasten, um den Schiffstyp aus
der Liste auszuwahlen

Navigationsstatus — Wahlen Sie mit den Richtungstasten den passenden
Status aus der Liste aus

Person — die Anzahl der Personen an Bord

25°03.5555'MN 2023/05/05
121°38.0733'E 09:34:20

Reise Speichern

mm;dd

hh:mm

30 - Fischereischiff

0 - alle Schiffe dieser Art
15 - Micht definiert

25.5

8191

Notiz: Wenn der Schiffstyp Tanker ist, wird die Sendeleistung des Transponders aus

Sicherheitsgriinden automatisch auf 1 W geandert, wenn der Navigationsstatus des
Schiffs ,Angelegt” ist.

Auf der rechten Seite der Ansicht kdnnen Sie beim Driicken einen Block (Set1~Set5)

sehenﬂ , kdnnen Sie den Einstellungsnamen eingeben und dann speichert das
System die aktuelle Reiseeinstellung in diesem Set. Wenn Sie das nachste Mal
dieselbe Einstellung verwenden mdchten, wahlen Sie einfach die von lhnen

gespeicherte Einstellung aus und driicken Sie. Das System wendet die Einstellung
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auf den aktuellen Reisewert an.

25°03.5555'MN
121°38.0733'E

Reise

2023/05/05
10:05:56

mm;dd

hh:mm

30 - Fischereischiff

0 - alle Schiffe dieser Art
15 - Micht definiert

25.5

8191

25°03.5555'N
121°38.0733'E

Reis Geben Sie den Einstellur

TPH
3

p
W | E
S
X

D
C

2023/05/05
10:06:30

Charakter iibrig : 7

8 9
O

esc =]

25°03.5555'MN
121°38.0733'E

Reise

2023/05/05
10:06:58

mm;dd

hh:mm

30 - Fischereischiff

0 - alle Schiffe dieser Art
15 - Micht definiert

25.5

8191




25°03.5555'N
121°38.0733'E

Reise

Wollen Sie Set 1 auf Reiseeinstellung
anwenden?

NEIN

-'(E
10:08: 05

neichern

Speichern ?

MNEIN
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1.6.3 CPA/TCPA

In diesem Unterment kann Der Punkt der dichtesten Annadherung (CPA) und die Zeit
zum Punkt der dichtesten Anndaherung (TCPA) eingestellt werden. Die Schiffe mit
unzureichendem CPA und TCPA werden auf der Liste der gefahrlichen Ziele und der
Radaransicht mit roter Farbe angezeigt.

° CPA —in Seemeilen
° TCPA — in Minuten

2023/05/05
10:57:29

Speichern

Um die Einstellung zu speichern, wahlen Sie in der Ansicht die Schaltflache

SPEICHERN aus und driicken Sie. Das System fragt, ob die Anderungen
gespeichert werden sollen. Wahlen Sie JA zum Speichern oder NEIN zum Verwerfen
und Zuriickkehren zum Untermeni AlIS-Einstellungen.
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1.6.4 Betriebsmodus

Sie kdnnen den Transponder fiir den Betrieb flir SOLAS- oder INLAND-Modus
konfigurieren. Jeder Modus verfiigt Uber bestimmte Untermenis und

Meniioptionen. Die Anzeige des SART-Tests auf dem M6-Bildschirm kann auch durch

die Konfigurationseinstellung (EIN/AUS) aktiviert oder deaktiviert werden.

Speichern

1.6.5 Benachrichtigungseinstellungen

In diesem Untermeni kann der ALF-Satz aktiviert oder deaktiviert werden. Wenn

beispielsweise ein ALF-Satz deaktiviert ist, wird der entsprechende Alarm nicht

aktiviert.

Alarmeinstellungen Speichern

BIIT ID

Textbeschreibung aktiviert 117
Tx Fehlfunktion
VHF-Antenne VSWR (berschreitet Grenzwert

Storung des Rx-Kanals 1

Storung des Rx-Kanals 2

Storung des Rx-Kanals 70

Allgemeine StGrung
Ungiiltige UTC-Synchronisation
Konflikt internes / externes GMN

Mav-Status falsch

30



1.6.6  Einstellungen Weitbereich

Dieser Abschnitt ist passwortgeschiitzt und kann nur mit dem Passwort gespeichert
werden.

Diese Option bietet dem Benutzer Auswahlmaglichkeiten fiir die automatische
Weitbereichsabfragen und Einstellungen der Antwortinformationen.

Sie kdnnen Modus entweder auf ,,Auto” oder ,Manuell” umstellen. Die Einstellung
flr die restlichen Informationen ist entweder , Zur Verfligung stellen” oder ,Nicht
bereitstellen”.

Long-Range-Einstellungen

Modus Automatisch

Mame, Rufzeichen, IMO Zur Verfligung stellen
Lange, Breite, Typ Zur Verfligung stellen
Datum / Zeit Zur Verfligung stellen
Schiffsfracht Zur Verfligung stellen
ETA Zur Verfiigung stellen

Tiefgang (m) Zur Verfiigung stellen

Position Zur Verfiigung stellen

COG Zur Verfligung stellen

1.6.7 Weitbereichsiibertragung

Dieser Abschnitt ist passwortgeschitzt und kann nur mit dem Passwort gespeichert
werden.

Klasse A sendet die Nachricht 27 alle 3 Minuten abwechselnd Uber die Kanéle. Hier
finden Sie die Moglichkeit, den Sendekanal fir Nachricht 27 zu d@ndern.

31



Speichern

1.6.8 VSWR-Einstellungen

Die VSWR-Einstellfunktion ermoglicht die Feineinstellung des VSWR-Schwellenwerts
entsprechend der Kabellange und den Eigenschaften der VHF-Antenne.

°03.5555'N 2023/05/08
33'E 09:56:34

/R-Einstellungen
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1.6.9 Transceiver

Dieser Bereich ist passwortgeschitzt und kann nur mit dem Passwort aufgerufen
werden.

Das Untermenii erméglicht es dem Benutzer, die Ubertragung ein- oder
auszuschalten und die Sendeleistung zwischen 12,5 W, wie ,,normal“, und 1 W
umzuschalten.

Mit dem externen Schalter (nur SOLAS-Modus) kann der Benutzer die Funktion
,Keine Funktion” und ,,Low TX Power Mode*“ fiir den ,,Blaue Tafel“-Anschluss am

Anschlusskasten einstellen.

Speichern

AUS

Mormal

Keine Funktion
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1.6.10 Erweiterte Verbandsdimension

Mit dieser Option konnen Benutzer erweiterte Dimensionswerte festlegen, die von
Verbanden verwendet werden.

Unter den folgenden zwei Bedingungen wird diese Option im Men( angezeigt.

1. Der AlS-Betriebsmodus ist INLAND-Modus oder

2. Der Navigationsbetrieb ist 12 im SOLAS-Modus.

25°03.5555'M
12173

Erweiterte Verbandsdimension
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1.7  Navigationsbetrieb

25°03.5555'M
121°38.0733 10:28:01

Ment Navigationsbetrieb

Eigenes Schiff
Zielliste

"& Navigationsbetrieb Regionsliste
GNSS-Status

Sensorstatus

1.7.1 Eigenes Schiff

Diese Option zeigt die vollstandigen Informationen zu IThrem Schiff an, einschlieBlich
dynamischer und statischer Daten. Mit den Richtungstasten wechseln Sie zwischen
dynamischen und statischen Informationen.

° Statische Daten und dynamische Daten

0 - Unterwegs mit eigenem Motor

Miedrig
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Micht definiert

0 - alle Schiffe dieser Art

0.0
0
Micht verfligbar Micht verfligbar

° Informationen zu Binnenschiffen

Die folgenden Informationen sind nur im Inlandmodus verfigbar.

Niedrig
Niedrig
Niedrig
0
0.0

Beladen
Deaktiviert
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1.7.2 Zielliste

Diese Option zeigt alle empfangenen AlS-Informationen anderer Schiffe an,
einschlieflich dynamischer und statischer Informationen. Wahlen Sie mit den

Richtungstasten das AlIS-Ziel aus und driicken Sie dann um dynamische und
statische Informationen des ausgewahlten Schiffs zu durchblattern. Es gibt zwei
Seiten mit Schiffsdetails fiir den SOLAS-Modus und eine weitere Seite fiir den Inland-
Modus.

Zielliste

Name / MMSI

BARLIAN T1201

TB SOL 1010

440982000

4] 700 3m10s
CRYSTAL RIVER 1s
STAR ADMIRAL 10m23s
525009342

538008570 2m13s
563051600 505

0 - Unterwegs mit eigenem Motor

Miedrig
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Verwenden Sie die Richtungstasten, um die dynamischen und statischen
Informationen des ausgewahlten Schiffs weiter abzulesen.
Zusatzliche Inlandinformationen sind im Inlandmodus verfiigbar.

Zieldetail

Miedrig
Miedrig

0.0
Beladen
Dealktiviert

° Sortierung und Filter

Dricken Sie in der Listen offnet das Popup-Fenster und der Benutzer kann die
Liste nach MMSI, Richtung (BRG) oder Entfernung (RNG) des Schiffs sortieren.
AuRerdem kann der Benutzer auswahlen, welche Schiffstypen in der Zielliste
angezeigt werden sollen.

Im Screenshot der Zielliste weist die Checkbox mit unterschiedlicher Farbe auf die

aktuelle Sortiermethode hin.

25°03.5555'N
121°38.0733'E

Zielliste

Sortierung Filter

MMSI Alle
D ERG EHEHEWLT
[J] rRNG SAR
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1.7.3 Regionsliste

In der Regionsliste werden alle gespeicherten Regionsbereiche angezeigt. Verwenden

Sie die Richtungstasten, um die Liste zu durchlesen. Driicken Sie, um die
hervorgehobenen Regionsinformationen zu lesen.

Regionsliste
In BenutzuLAT(NE) LON(NE) LAT(SW) LAT(SW) 1M1
[:] 23°30,0000'M 1217 30,0000 19° 30,0000 122 30.0000'E

Regionsdetails

Hoch

ACA sentence
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° Bearbeiten oder Hinzufiigen von Regionsinhalten

Sie kdnnen weiteren Regionsbereich hinzufligen oder dndern, indem Sie adr[]cken
auf der Regionslistenseite. Wahlen Sie mit den Richtungstasten das zu bearbeitende

Feld aus und driicken Sie dann um den Wert einzugeben.

2023/05/08
131114

Regions

Benutzung LAT(NE) LON(NE) LAT(SW) LAT(SW) 11
E] 23°30.0000 ™ 121°30.0000°E 19°30.0000'M

Hinzufiigen
Bearbeiten

2023/05/08
15:11:54

Speichern

Hoch
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1.7.4 GNSS-Status

In diesem Untermeni werden folgende GNSS-Informationen angezeigt:
GNSS-Status — GNSS-Daten des Gerats anzeigen

° GNSS-Konstellation — GNSS-Quellenstandortverteilung

° Schiffsstandort -

° Satellitensignal-Rausch-Verhaltnis — GroRe des GNSS-Quellensignals

‘onstellation

Im Anblick In Benutzung

0 0
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2023/05/08
15:44:51

25°03.5555'N 2023/05/08
121°38.0733'E 15:45:19

Signal-Rausch-Verhaltnis der Satelliten

0

0]

0 0 0 0 0 0
Lo][o][o] Lo][o][o]
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1.7.5 Sensorstatus

Sensorstatus

Sensorstatus anzeigen:

Externes DGNSS im Einsatz
Position> 10m

Ungiiltig
Ungiiltig
Ungiiltig
Ungiiltig
Ungiiltig

SENSOR

STATUS

Positionsstatus

Andere externe Positionsquelle als GNSS

Internes GNSS im Einsatz

Externes GNSS im Einsatz

Internes DGNSS im Einsatz (korrigiert; Beacon)

Internes DGNSS wird verwendet (korrigiert; Meldung 17)
Externes DGNSS im Einsatz

Positionsqualitat

Keine Position

Manuelle Position

Position der Koppelnavigation
glltige Position ohne Zeitstempel
Position > 10m

Position mit RAIM > 10 m
Position <= 10 m

Position mit RAIM <= 10 m
Veraltete Position > 200 m

UTC Status Gultig / Ungiltig (Anmerkung 1)
COG-Status Interner COG / Externer COG / Ungiltig
SOG-Status Interner SOG / Externer SOG / Ungliltig
Uberschriftenstatus Glltig / Ungtiltig

ROT-Status Glltig / Andere ROT / Ungliltig

Hinweis 1: Wenn AIS nicht mit internem GNSS verbunden ist, UTC verloren geht
und die Zeit nicht synchronisiert ist, setzt der M6 den Betrieb mit indirekter oder
Semaphor-Synchronisierung fort.
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1.7.6 Liste der gefahrlichen Ziele

Mit der Einrichtung des Punktes der dichtesten Annaherung (CPA) und der Zeit zum
Punkt der dichtesten Anndherung (TCPA) bietet dieses Untermenii eine effiziente
Moglichkeit, Schiffe mit unzureichendem CPA und TCPA zu Uberwachen. Die
gefahrlichen Ziele kénnen auch auf der Radaransicht beobachtet werden (mit roter
Farbe).

Verwenden Sie die Richtungstasten, um die Liste zu durchlaufen, und driicken Sie
um Informationen des ausgewahlten Schiffes zu lesen.

16:24.08
Liste der gefahrlichen Ziele

Name / MMSI 1/2

i
T

1.7.7 Alarmliste

Der M6 verflgt tiber einen SART/MOB-Alarm, der jederzeit wahrend des Betriebs
auftreten kann. Wenn eine SART/MOB-Nachricht empfangen wird, wird das Symbol

n oder Min der Statusleiste angezeigt mit dem Summer zweimal erténend.

Es gibt zwei Moglichkeiten, auf die Alarmliste zuzugreifen: entweder liber
Hauptmeni/Navigationsbetrieb/Alarmliste oder mit der Tastenkombination durch

GedrUckthaItenE 3 Sekunden lang gedriickt und das System wechselt zum

Bildschirm ,Warnliste”. Ein weiterer Hotkey in der Alarmliste, indem Sie ﬂ
driicken. Sie kdnnen den Alarm zwischen dem ersten und dem letzten auswahlen.
Die Liste zeigt alle aktuellen AlS-Warnungen und deren Status. Verwenden Sie die
Richtungstasten, um durch die Liste zu navigieren. Sie kdnnen die Warnmeldung

bestatigen (ACK), indem Sie driicken. Das System fordert eine Bestatigung an,
wenn die ausgewdhlte Warnung bestatigt werden soll. Wenn die Warnung noch nicht
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bestatigt wurde, wird ein Hinweissymbol & in der Statusleiste angezeigt, bis alle
Bestatigungen betatigt sind.

Der Transponder fiihrt kontinuierlich einen Funktionsselbsttest durch. Wenn ein

Selbsttest fehlschlagt, wird ein Alarm ausgeldst. Der Anhang zeigt alle moglichen

Alarmszenarien.

2023/05/08
16:3T1:21

Alarmliste
Alert-1D Alarmtext Prioritit BIITID Zustand
3108 Locating device w 14

zusitzliche Information

Uberpriifen Sie die AlS-Ziele

Tabelle - BAM-Warnungsinstanz

3108 Ortungsger | Uberpriifen Sie AlS- IN B IN 14
at Ziele
3062 Allgemeine | Uberpriifen Sie die AIS- | IN B IN 6
r Fehler Ausriistung
3008 Transceive | Keine Ubertragung, IN B IN 1
r-Fehler Gberprifen Sie AIS
Kein Empfang, IN B IN 34
Uberprifen Sie AIS
3015 Position Eigene Schiffsposition IN B IN 26
verloren nicht Gbermittelt
3116 Beeintrach | Reduzierte Abdeckung | C B 2
tigtes (Antennen-VSWR)
Radio Ch1 funktioniert nicht, | C B 3
Gberprifen Sie AlIS
Ch2 funktioniert nicht, | C B 4
Gberprifen Sie AIS
DSC aulRer Betrieb C B 5
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3113 Im Fallback | Uberpriifen Sie AlS auf | C B 7
synchronisi | UTC-Zeit
eren Synchronisation

3003 Ext EPFS Externen C B 25
verloren Positionssensor priifen

3119 Fehlendes | COG wird nicht C B 30
COG Ubertragen
Fehlendes | SOG wird nicht C B 29
SOG Ubertragen
Fehlende Kurs wird nicht C B 32
Uberschrift | ibertragen
Fehlende Wendegeschwindigkeit | C B 35
ROT wird nicht Gibertragen

3013 Zweifelhaft | Int./Ext. GNSS-Position | C B 9
es GNSS stimmt nicht Gberein
Zweifelhaft | Die Differenz zum COG | C B 11
e Gberschreitet den
Uberschrift | Grenzwert

3019 Falscher Uberpriifen Sie die C B 10
NavStatus | NavStatus-Einstellung

3009 MKD Sicherheitsrelevante C B 8
verloren Informationen kdnnen

nicht angezeigt werden
Mitteilungen

Hinweis 1, Alarmprioritat (Prio): W (Warnung) ~ C (Vorsicht)
Hinweis 2: Die BIIT-ID 1 wird generiert, wenn eine Fehlfunktion in der
Senderhardware vorliegt oder die MMSI auf ,0“ gesetzt ist.
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Tabelle - Alarmzustand und akustische Ankiindigung fiir Warnungen

V: aktiv - 2 kurze akustische Signale, die nach

unbestatigt L | 3 Minuten als Warnung wiederholt
werden

S: aktiv — X Keine

stummgeschaltet

A: aktiv — bestétigt ! Keine

U: korrigiert — Keine

unbestatigt v

Tabelle - Alarmzustand und akustische Ankiindigung fir VorsichtsmaBnahmen

A: aktiv Keine

1.7.8 Alarmverlauf

In diesem Untermeni werden alle aufgezeichneten Alarme und der Zeitpunkt ihres
Auftretens aufgelistet.

25°03.5555'MN '05/08
121°38.0733'E 16:48:02

Verlauf der Alarme
Alert-ID BIT ID Text Datum / Zeit  1/1
3108 14 Ortungsgerat 05/08 16:40
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1.8  Systemkonfiguration

Die Systemkonfiguration bietet Zugriff auf die konfigurierbaren Einstellungen fir den
M6. Alle Benutzereinstellungen werden im Transponder gespeichert und bleiben
auch beim Abschalten erhalten.

Nachdem die Einstellung abgeschlossen ist, driicken Sie SPEICHERN und das System
fragt, ob die Anderungen gespeichert werden sollen.

Wahlen Sie JA zum Speichern oder NEIN zum Verwerfen und Zurlickkehren zum
Untermeni Systemkonfiguration.

10:28:5

Menu Systemeinstellung

Benutzer anpassen

GNSS anpassen

| / O-Port-Einstellungen
Q Systemeinstellung Passworteinstellung

Firmware-Upgrade

1.8.1 Benutzerdefiniert

Diese Ansicht bietet die folgenden Einstellungen:

° Sprache — Wihlen Sie die Sprache der Benutzeroberflache aus den
verfligharen Sprachoptionen aus

° Dimmer — Helligkeitseinstellung von 0 (niedrig) bis 10 (hoch)

° Dimmermodus — Stellen Sie den Dimmermodus auf ,Auto” oder
»Manuell” ein
Tastenton — Tastenton ein- oder ausschalten
Zeitzone — Stellen Sie die Zeitzone ein
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25°03.5555'N 2023/06/21
121°38.0733'E 13:50:47

Benutzer anpassen

e Deutsche
Dimmet .
manuel
JA
GMT+00:00

1.8.2 GNSS anpassen

In diesem Untermeni kann der Benutzer die Versorgungsspannung der GNSS-
Antenne zwischen 3,3 V und 5 V @ndern und das GNSS-System auswahlen. Es

ermoglicht auch die Anderung der Betriebshéhe.

GNSS anpassen Speichern

GMNSS-Antennenversorgungsspannung 3.3V
Betriebshéhe Auf Meereshdhe

GMNSS-System
GPS GLONASS [] eeiDou [] Galileo
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1.8.3 I/0-Port-Einstellungen

Diese Option bietet einen Uberblick (iber Baudraten und Priifsummen auf allen Ports.

09:49:29

Speichern

Hafen Baudrate Priifsumme
38400 Erforderlich

38400 Erforderlich

38400 Erforderlich

38400 Erforderlich

38400 Erforderlich

38400 Erforderlich

38400 Erforderlich

38400 Erforderlich

Erforderlich

1.8.4 Passworteinstellung

In diesem Untermeni kdnnen Benutzer das Benutzerkennwort dndern. Bestimmte
wichtige Informationen, die im Transponder gespeichert sind, kdnnen nur mit dem
Passwort geandert werden. Fiir den Zugriff auf folgende Kapitel ist ein Passwort
erforderlich:
e Eigenes Schiff — enthélt Informationen zu MMSI, Schiffsname, IMO,
Rufzeichen und GréRe.
e Einstellungen fir groRe Entfernungen -
o  Weitbereichsilibertragung -
e Transceiver — ermoglicht die Option zum Aktivieren/Deaktivieren der AlS-
Ubertragung
e |/O-Port-Einstellungen — Informationen zur Baudratenkonfiguration von
Sensoren

Standardpasswort: Bitte beachten Sie Abschnitt 3.12 im INSTALLATION handbuch
Verwenden Sie zur Auswahl die Richtungstasten altes Passwort,neues Kennwort und

dann driicken und Wert eingeben. Um die Einstellungen zu speichern, driicken
Sie in der Ansicht die Schaltflaiche SPEICHERN. Das System fragt dann, ob die
Anderungen gespeichert werden sollen. Wahlen Sie JA zum Speichern oder NEIN zum
Verwerfen und Zuriickkehren zum Untermeni Systemkonfiguration.
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25°03.5555'MN
121°38.0733'E

Pa orteinstellung

1.8.5 Firmware-Upgrade

Mit dieser Option konnen Benutzer die Firmware des Transponders aktualisieren.

Firmware-Upgrade

Wiahlen Gerit Alte Version Neue Version

0/0
Geschitzte Zeit 0OmOs

Bitte SD-Karte einlegen

Start
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1.8.6 Ethernet-Einstellung

Die Standard-IP-Adresse und -Maske ist 192.168.0.100/24. Die Eingabegruppen
NAVD, TGTD und SATD sind immer aktiviert.
In diesem Untermeni kann die folgende Ethernet-Einstellung konfiguriert werden:

. IP-Adresse und Netzwerkmaske des AlS-Transceivers
Glltige IP-Adressbereiche werden wie folgt angezeigt:
10.0.0.0 ~ 10.255.255.255 (10/8 Prafix)
172.16.0.0 ~ 172.31.255.255 (Prafix 172.16/12)
192.168.0.0 ~ 192.168.255.255 (Prafix 192.168/16)

. SFI des AlS-Transceivers
Der SFI-Bereich fiir AlS liegt zwischen AI0000 und AI9999. Wenn SFI
Al9999 ist (Standard), sendet M6 keine Daten an Ethernet.

. Zusatzliche Eingabe-Multicast-Gruppe
Diese Einstellung wird fiir zusatzliche Eingabegruppen verwendet.

. Ubertragungsgruppe

. SFI fuir Primarpositionssensor

. SFI fiir sekundéren Positionssensor
. SFI fur primaren SOG/COG-Sensor

. SFI fuir sekunddren SOG/COG-Sensor

. SFI fuir primaren Kurssensor

. SFI fur sekundéaren Kurssensor

. SFI fuir primaren ROT-Sensor

N SFI fiir sekunddren ROT-Sensor

. SFI fUr priméare AlS-Steuerung

. SFI fur sekundare AlS-Steuerung

. SFI fur die primare Warnungsbefehlsquelle
. SFI fur sekundare Alarmbefehlsquelle

52



Tabelle — Eingabelbertragungsgruppen mit anwendbaren Satzen

Tx- Multicast- Hafen | Typische Typische Satze Nachrich
Grup | Adresse Sprecher-ID tentyp
pe
NAVD | 239.192.0.4 | 60004 | GA, GP, GN, | DTM, GBS, GNS, RMC, SBM
LC, IN, VBW, VTG, GGA, GLL
HE, HDT, THS,
Tl ROT
NAVD | 239.192.0.4 | 60004 | EC, EI, IN ABM, ACA, AIR, BBM, CRP
SSD, VSD
TGTD | 239.192.0.2 | 60002 | RA ABM, ACA, AIR, BBM, CRP
SSD, VSD
SATD | 239.192.0.3 | 60003 | HE HDT, THS SBM
PROP | 239.192.0.8 | 60008 | Proprietar PAMC SBM

25°03.5555'N
121°38.0733'E

Ethernet-Einstellung

Speichern

IP Adresse, Metzwerkmaske des AlS-Transceivers
192.168.0.100/ 16
SFl von AlS-Transceiver

Al9999

Zusétzliche Eingangs-Multicast-Gruppe

MNOME

Zusétzliche Eingangs-Multicast-Gruppe

MNOME

Ubertragungsgruppe

TGTD
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1.8.7 Werkseinstellungen zuriickgesetzt

Auf dieser Seite kann der Benutzer die Standardwerkseinstellungen wiederherstellen.
Dadurch werden die Systempraferenzeinstellungen und AlIS-Einstellungen
wiederhergestellt.

Wiederherstellen
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1.9 Diagnose

In diesem Untermeni kénnen Benutzer den Systemstatus Uberprifen. Es gibt
insgesamt 7 Prifmoglichkeiten.

Ment Diagnose

Tastaturtest

Bildschirmtest

Protokoll des Ein- und Aussct
Firmware-Version

& Diagnose Systemdiagnose

1.9.1 Tastaturtest

Diese Option ermdglicht Tastaturtests. Wenn Sie wahrend des Tests die Taste
driicken, wird eine entsprechende Taste auf dem Bildschirm angezeigt. Nachdem alle
Tasten getestet wurden, wird eine Meldung angezeigt. Driicken Sie OK, um den
Vorgang zu beenden. Um den Test ohne Abschluss abzubrechen, warten Sie 30
Sekunden. Das System kehrt dann zum Unterment ,,Diagnose” zurtick.

121°38.0733°E
Tastaturtest

Ubrige Zeit : 285
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1.9.2 Paneltest

Im Untermeni kdnnen Nutzer die Helligkeit des Bildschirms testen.
Verwendeno o um den White Cube zwischen verschiedenen Groflen

umzuschalten. Verwenden‘ ° um verschiedene Helligkeitsstufen zu testen. Um

die Funktion zu verlassen, driicken Siem.

1.9.3 Ein-/Ausschaltprotokoll

Diese Option bietet einen Aktivierungs- und Silent-Modus-Verlauf. (Jedes Ereignis,
das weniger als 15 Minuten dauert, wird nicht im Verlauf registriert.)

25°03.5505'M 2023/05/09
121°38.0733'E 14:45:59

Protokoll des Ein- und Ausschaltens

Startzeit (UTC) Endzeit (UTC)

zusitzliche Information

56



1.9.4 Firmware Version

Diese Option bietet eine Ubersicht (iber Modellnamen, Transponder-Firmware,
Display-Firmware usw.

Alitek Marine

http://www.alltekmarine.com

1.9.5 Systemdiagnose

Mit dieser Option kénnen Benutzer den Zustand des Transponders tberprifen.

Driicken Sie ﬂ und das System setzt die Zeit und den Zahlwert zuriick.

emdiagnose

2023/05/00 15:02:09
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1.9.6 Debug-Meldungen

Auf dieser Seite werden von AlS ausgegebene NMEA 0183-Sdtze angezeigt.
25°03.5555'N /
121°38.0733°E

Debug-Meldungen

IAIVDO, 1,

p3
a?wp3P(

1.9.7 Kommunikationstest

Die Kommunikation zwischen M6 und anderen Geraten der Klasse A kann getestet
werden. Das Verfahren beginnt mit der Ubertragung der Nachricht 10 an eine
adressierte MMSI der Klasse A. Sobald die adressierte MMSI Nachricht 10 empfangen
hat, wird sie Nachricht 11 zuriicksenden. Der Test ist dann abgeschlossen, wenn der
Transponder die Nachricht 11 erfolgreich empfangt.

25°03.5555'N 2023/05/09
121°38.0733'E 15:14:50

Kommunikationstest

Reiseziel MMSI Datum [ Zeit Rx ACK 1/1
PEEEEEEEST 11/24 1340 JA

Driicken Sie ﬂ um den Kommunikationstest zu starten. Das System zeigt eine
Zielliste an, die nur Ziele vom Typ Klasse A enthalt. Wahlen Sie mit den
Richtungstasten ein Ziel aus und driicken Sie dann um die Ubertragung der
Nachricht 10 zu starten.
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1.9.8 Ethernet-Fehlerprotokollierung

Mit dieser Option kénnen Benutzer die Anzahl der Fehler tiberpriifen, die bei der
Verarbeitung von Datagrammen mit IEC 61162-1-Satzen iber Ethernet erkannt
wurden.
. TAG-Prifsummenfehler;
. TAG-Syntaxfehler (Zeilenlange, Verwendung von Trennzeichen, ungiiltige
Zeichen);
o TAG-Framing-Fehler (falscher Start oder Abschluss des TAG-Blocks);

25°03.5555'M
121°38.0733'E ; 11

Ethernet-Fehlerprotokollierung ZURUCKSETZEN
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2 INLAND AIS OPERATION

2.1 Inlandnachrichten

Menu Inland-MNachrichten

POB-Postausgang

B4 Inland-Nachrichten POB-Nachricht erstellen

211 POB-Postausgang

Das Untermeni zeigt das Protokoll der gesendeten Nachrichten ,,Anzahl der
Personen an Bord” (RFM55/IFM16) an. Die IMO-Version sendet die Gesamtzahl der
Personen an Bord als bindare Nachricht mit internationalem IFM16.

Die Inland-Version (IWW) sendet eine Nachricht mit der Anzahl der
Besatzungsmitglieder, des Personals und der Passagiere als bindre Nachricht mit der
Inland-Abzweigung RFM55.

Wahlen Sie mit den Richtungstasten eine Nachricht aus und driicken Sie um den
Nachrichteninhalt anzuzeigen.
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sgang

MMSI Typ Datum [ Zeit
123456789 IFM 16 08/13 09:59

2.1.2 POB-Nachricht erstellen

In diesem Untermeni kdnnen Benutzer Nachrichten zur Anzahl der Personen an Bord
(RFM55/IFM16) verfassen. Die Anzahl der Personen an Bord kann in der Inland-
Einstellung O konfiguriert werden.

Wenn ,Broadcast SRM“ ausgewahlt ist, lassen Sie einfach die Ziel-MMSI weg. Der
Datentyp bietet die Option, die Daten entweder in RFM55 oder IFM16 zu senden.
Kanal stellt die Moglichkeit dar, die Nachricht Giber Kanal A, B, A&B oder Keine
Praferenz zu senden. Bei der Standardoption ,Keine Praferenz” wahlt das System den
Kanal automatisch aus.

POB-Nachricht erstellen

RFM55
Ubertragungs-St Keine Praferenz
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2.2  Binneneinstellungen

Menu Inland-Einstellungen

Einstellung der Schiffsdaten
Anzahl von Personen

Einstellung der blauen Tafel

% |nland-Einstellungen Einstellung der Ubertragungs

2.21 Einstellung der Schiffsdaten

In diesem Untermeni kénnen binnenbezogene Schiffsdaten eingestellt werden:

° ERI-Schiffstyp — ERI-Klassifizierungscode.

° ENI — Européische Identifikationsnummer oder Europdische
Schiffsidentifikationsnummer

. Blauer Kegel — Die Anzahl der blauen Kegel oder der Status der blauen
Flagge fur die Ladung (1, 2 oder 3 blaue Kegel oder blaue Flagge).

° Ladestatus — ,Geladen”, ,,Entladen”, ,,Unbekannt”

° Qualitat von Geschwindigkeit, Kurs und Steuerkurs — wird als
,Hoch“ angezeigt, wenn das Zielschiff einen zugelassenen Sensor zur
Generierung dieser Daten verwendet, oder als ,Niedrig”, wenn die Daten
nur vom internen GNSS abgeleitet werden.

° Anzahl der Schlepper — Die Anzahl der unterstltzenden Schlepper (von 0
bis 6 oder unbekannt)

° Luftzug — Der Luftzug des Schiffes auf den Zentimeter genau.
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°03.5555 N o7/
°38.0733' 1051:23
Einstellung der Schiffsdaten Speichern

8021 - Motorgetriebener Tanker, flissige Ladung, Typ N
00000000
B-Flag

Beladen
Miedrig
Miedrig
Miedrig

40.00

2.2.2 Anzahl von Personen

Dieses Untermen bietet die Einstellung ,,Anzahl der Personen” (RFM55):

Die Anzahl der Besatzungsmitglieder (0 bis 254 oder unbekannt), der Passagiere (0
bis 8190 oder unbekannt) und des sonstigen Bordpersonals (0 bis 254 oder
unbekannt).

Speichern
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2.2.3 Einstellung der blauen Tafel

Mithilfe der blauen Tafel konnen Sie die sich ndhernden Schiffe in lhrem
BinnenwasserstralRenbereich erkennen. Bei der Installation kann optional ein
Schalter fir die Stellung der blaue Tafel an den AlS-Transponder angeschlossen
werden. Diese Einstellung aktiviert oder deaktiviert den blauen Tafel-Schalter am

Junction-Box.

Einstellung der blauen Tafel Speichern

Deaktiviert

2.2.4 Einstellung der Berichtsrate

Legen Sie die Berichtsrate des M6 fest. Wahlbare Berichtsraten sind Auto/30 SEK./15
SEK./10 SEK. usw.
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NOTIZ:
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